ERGO
Электромеханический привод для сдвижных ворот

- 4-х полюсный двигатель тип МЕС80 вентилируемый с термическим предохранителем

– сцепление оси двигателя и бесконечного винта в масляной ванне

– редуктор бесконечный винт – колесо зубчатое 1400/38

– Звездочка с механизмом разблокировки с замком с ключом

· Корпус редуктора моноблок

· Встроенные концевики

· крышка с вентицяционными отверстиями

· Коробка с блоком управления

· Винты с потайными головками с противосъемной системой

· Разблокировочная ручка с замком и персональным ключом

Технические характеристики

Питание



220 В +- 10%, 50-60 Гц однофазное

Мощность двигателя


750 Вт

Потребление


1,1 А

Кол-во оборотов двигатель/звездочка
1400/38

Скорость перемещения звездочки 18:
9 м/мин

Скорость перемещения звездочки 25:
12 м/мин

Модуль звездочки


4 мм

Вес



25 кг

Макс вес со звездочкой 18:

2000 кг

Макс. Вес со звездочкой 25:

1000 кг

1. Установка монтажной пластины

Сделайте углубление в земле, куда потом будет устанавливаться монтажная пластина.

· Закрепите монтажные крюки как на рис.1 в 4-х отверстиях. Расположите пластину полностью в углублении, предварительно заполненным бетоном, и опустите крюки до уровня пластины (рис.2). Уплотните бетон, вибрируя пластиной; 

· Проверьте установку в строго горизонтальной плоскости по уровню и углы.

ВАЖНО: При установке пластины-основания необходимо строго выдерживать минимально допустимое расстояние между пластиной и створкой ворот (рис.2).

-      Зацементируйте пластину таким образом, чтобы образовался единый фундамент с несущими ворот.

2. Монтаж привода.

Подождите, пока бетон затвердеет, затем закрепите редуктор на пластине с помощью  приложенных гаек и винтов  (рис.3). Эта система крепления дает возможность хорошей регулировки высоты моторедуктора. Для горизонтальной регулировки в основании моторедуктора имеются прорези.

3. Монтаж зубчатой линейки.
Разблокируйте звездочку, поворачивая ручку как показано на рис.4, и монтируйте линейку следующим образом.

· Приварите линейку к уголку (рис.5), который служит угловой прокладкой.

ПРИМЕЧАНИЕ: чтобы выдержать точный шаг при стыковке линеек, расположите линейки как на рис.6. Ту же самую операцию проведите для конца линейки. При движении ворот вперед вручную линейка не должна выходить из зацепления с линейкой.

Начало линейки расположите у зубчатого колеса Р и закрепите точечной сваркой на створке (рис. 7);  сдвиньте створку полностью по свей длине и проделайте такую же операцию в конце линейки; звездочка не должна выходить из зацепления с зубчатым колесом. Приварите линейки полностью.

ПРИМЕЧАНИЕ: створка ворот должна быть закреплена очень прочно, чтобы линейка никогда не легла на звездочку.

4. Расположение зубчатого колеса .

Отрегулируйте высоту моторедуктора так, чтобы образовался зазор приблизительно 2 мм  между звездочкой и линейкой. Затем отрегулируйте звездочку в горизонте, перемещая редуктор вдоль специальных пазов (рис. 8), расположенных на основании привода, таким образом, чтобы зубчатое колесо вошло в зацепление с линейкой  по всей длине зубцов (рис. 8/а).

5. Монтаж концевиков

Закрепите на зубчатой линейке две педали концевиков S остановки на закрывание и открывание с помощью специальных крепежных винтов без головок (рис.9), располагая их соответственно при полностью открытых и закрытых воротах перед  концевиком L управления микропрерывателями (рис.10) .

ВАЖНО: убедитесь, что стопор F створки (или ловушка) (рис.11) расположен таким образом, что педаль концевика  ни в какой точке не касается  зубчатого колеса. В целях безопасности оставьте расстояние около 50 мм между створкой и стопором (ловушкой), в соответствии с существующими нормами. (рис.11/а).

6. Расположение электрооборудования при установке.

I-
Рубильник с плавким предохранителем 5 А 

L – 
Мигающая лампа

M- 
Моторедуктор

D - 
Раздаточная коробка

A - 
Антенна

S – 
ключ-замыкатель

P -
Панель управления (изнутри). Если несколько кнопок – запараллелить

Fti-Fte – фотоэлементы передатчики внутренний и внешний на высоте от 40 до 60 см

Fri-Fre- фотоэлементы приемники внутренний и внешний на высоте от 40 до 60 см

         Pa -
 датчик давления при открывании

         Pc -
датчик давления при закрывании

· Все металлические части приводов и блоков должны быть заземлены

· Фотоэлементы и датчики давления должны быть подключены последовательно с н.з.контактом.

Подсоединения к блоку управления (рис.13).

JP3
Фильтр

1
Земля (GND)

2-3
Питание 220 В +-10% 5-60 Гц

ORION G

3-4-5
Подсоединение к двигателю (3/5 ход, 4 общий)

3-6
Конденсатор

2-7
Миг. Лампа 230 В перем. тока

8-9
Кнопка откр-закр или эл-конт замок

8-10
Кнопка блокировки (н.з.). Если не используется, оставить мостик

8-11
Фотоэлементы (н.з.). Если не используются, оставить мостик

8-12 Концевик открывания (н.з.). Если не используется, оставить мостик

8-13
Концевик закрывания (н.з.). Если не используется, оставить мостик

12-15
Вход фотоэлементов или оптосенсора (н.з.). Если не используется, оставить мостик

14-15
Выход 24 В перм. Тока 180 мА макс

15-16
Устройство сигнализации открытых ворот 24 В перем. Тока 3 Вт

17-18
Вход антенны платы радиоприемника (17 сигнал, 18 оплетка)

Подсоединение доп. Платы SOG
19-20
Кнопка открывания на удержание (н.о.)

19-21
Кнопка закрывания на удержание (н.о.)

19-22
Кнопка откр-закр калитку (н.о.)

23-24 Подсоединение контакта оптосенсора (н.з.). При активации оптосенсора присходит изменение направления 

Движения на 30 см. Если не используется, оставить мостик

25-26
Выход 2-го радиоканала 2-х канальной приемной радиоплаты (н.о.)

7. Регулировка силы страгивания.

Удерживать неподвижно ось двигателя ключом 17 и крутить гайку, расположенную на пружине разблокировки 13. Для блокировке сделайте тоже самое в обратном направлении.

 Сила страгивания не должна быть слишком низкой, т.к. малейшее препятствие на пути створки ворот будет провоцировать ее остановку. Также не должна быть слишком большой, т.е. должна соответствовать существующим нормам безопасности.

8. Разблокировка.

Для управления воротами вручную поверните ключ в указанном направлении (рис. 15). Ключ сможете вынуть, лишь вернув его в первоначальное положение, т.е. вновь заблокировав привод.

9. Некорректная работа аксессуаров.
- 
ФОТОЭЛЕМЕНТЫ. Если они неисправны, загрязнены или не выровнены, то автоматика не работает.

· ДАТЧИК ДАВЛЕНИЯ. Если неисправен или, если из-за перепада температур внутреннее давление на стенку датчика дает показание, превышающее допустимое значение сигнала управления пневматического реле, то автоматика не работает. 

· РАДИОПРИЕМНИК. Если неисправен, или разряжены батарейки, или код не совпадает с кодом пульта д/у, автоматика будет работать только от ручных команд.

· КНОПОЧНАЯ ПАНЕЛЬ. Если неисправна, например, в случае конденсирования влаги в замыкателе, или, если нормально закрытые или открытые контакты переставлены друг на место друга, то автоматика не работает.

